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8.8 Résumé . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

9 Same-side kaon tagging algorithm development 1

9.1 Data and Monte Carlo samples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2

9.1.1 Monte Carlo generation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 2

9.1.2 Selection and fitting model . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3

9.2 Pre-selection of track candidates . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3

9.3 Candidate algorithms . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 4

9.4 Parameterized dilution . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

9.5 Kaon identification . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6

9.6 Tagging performance . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

9.7 Systematic uncertainties . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9
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12.6 Résumé . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19



Matter Antimatter Fluctuations, N. Leonardo ! monograph excerpt ! ix

13 Epilogue 1

Analytical likelihood evaluation 3

.1 Lifetime . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3

.2 Mixing . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

.3 Log-likelihood expansion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7

Amplitude scanning and validation 11

.4 Fitting framework validation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

.5 Shape of the amplitude scan profile . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 14

List of Figures 17

List of Tables 21

Bibliography 24


